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Ipari iranyitastechnika (IIT, 5. félév)

Az informatikai alkalmazasok egyre jelent6ésebb része bedgyazott
rendszereken, a fizikai kdrnyezettel kdzvetlen interakcioban fut. A tantargy
célja, hogy bemutassa az ilyen alkalmazasok fejlesztése soran alkalmazott
ipari informatikai rendszerek m(ikodését és tervezési modszertanait. Az
iparban elterjedt fejleszt6i kornyezetek hasznalataval ismertetjik a valds
idejd informaciogy(jtési, -feldolgozasi és dontési ciklust megvaldsitd
autondm rendszerek mUkodési elveit és fejlesztési technoldgidjat.
Megtanitjuk az ipari informatikai megoldasok modell- és komponensalapu
tervezését, a vizudlis programozasi paradigmat. Bemutatjuk, hogy az ezen
elveken alapuld gyors prototipustervezé eszkozok fejlesztdi és
implementaciés modszereit hasznalva hogyan juthatunk el akar egy ora
alatt az otlett6l a bedgyazott hardveren futd alkalmazasig, hogyan
hasznalhatjuk ki a kdlonféle (HIL, SIL) szimulaciés eljarasok
modszertanat. Nem maradnak ki a rendszerek bels6 allapotainak
becslésre hasznalhatd eljarasok, tovabba a diszkrét esemény(i rendszerek
fellgyeleti iranyitasanak alapvet6 modszerei sem.
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Informatikai rendszertervezés (MIT, 5. félév)

A tantargy célkitlizése, hogy bemutassa a modell alapu rendszertervezés
alapvetd folyamatait és eszkozeit. Ismerteti a korszer(i tervezGeszkozok
alapjait, a specifikacid- és kovetelménymodellezés és ellenérzés alapjait, a
szakterilet-specifikus nyelvek szerepét, a modellalkotds valamint a
verifikacié és validacid folyamatat és technikait Bemutatja a modellalapu
analizis, rendszerintegracio és alkalmazasgeneralas f6 terileteit is.

Alkalmazasfejlesztési kornyezetek (AUT, 5. félév)

A tantargy célkitlizése azon technologidk bemutatdasa, amelyek
els6dlegesen az integrativ megkozelitésli rendszerépités szamara
szolgaltatnak intelligens futtatd/végrehajtd platformot. A tantargy attekinti
a modern operaciés rendszerek (Windows, Linux, Android, iOS) nyujtotta
tdmogatd univerzalis és platform specifikus funkcidkat, a kilonb6z6 nyelvi
(pl. Java, C) illetve modellezési paradigma szintl (pl. BPM, MQTT stb.)
futtatd rendszerek adta tédmogatast. Bemutatdsra kerlilnek azok a
tervezési és kddgenerdlasi technikdk, amelyek tdmogatjak a tobbféle
futtatdplatformra torténd egyidejli fejlesztést. A tantargy alkalmazasi
példait egy komplex rendszer kivalasztott részrendszereibdl veszi.

Tehetséggondozas (IIT)

Az IIT tehetséggondozd programja olyan BSc-s hallgatokat céloz meg és
tamogat, akik egy szlikebb szakterlileten szeretnének mélyebb
ismereteket szerezni, személyre szabott feladatokkal bekapcsoldédni a
tanszéki kutatas-fejlesztési projektekbe, és kés6ébb megmérettetni
magukat TDK vagy nemzetkdzi konferencidkon. A tehetséggondozasi
programban egy-egy tanszéki mentor segit, akibdl 6nallo labor, TDK és
szakdolgozat-konzulens is lehet, s6t, akar PhD témavezetdként kisérheti el
a jelentkezbket a tudomanyos fokozatszerzésig.
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Rendszertervezés laboratérium 1-2 (MIT, 6. és 7. félév)

A laboratériumi mérések célja a specializaci6 targyaiban megismert tudas
gyakorldsa és elmélyitése. Izelit6 a mérések soran kiprobalhatd
technoldgidkbdl:  modellezési  nyelvek,  kdédgenerdtorok,  kritikus
komponensek tesztelése, fejlesztési és tesztelési folyamatok tdmogatasa,
dinamikus rendszerek szimulaciéja, HLL kdéd integrdldsa grafikus
modellez6 kornyezetbe, teljesitménymérés, profiling moddszerek, Uzleti
folyamatok modellezése és futtatdsa, nativ alkalmazasfuttatasi
platformok, virtudlis alkalmazasfuttatdsi  kornyezetek, intelligens
rendszerek fejlesztése és elemzése.

Témalabor (IIT, 5. félév)

A témalabor soran hallgatdink betekinthetnek az ipari informatika
alaptechnoldgidiba. A tutorial jellegli bevezet6 foglalkozasok a tanszéki
szakmai mihelyek bemutatdsa mellett tdmpontot adnak a kés6bbi 6nallo
feladatok kivalasztasahoz. Ezen tul olyan gyakorlati ismereteket és
kompetencidkat adunk at, amelyek birtokdban hallgatéink hatékonyan
vaghatnak bele 0nall6 laboratérium feladatuk megoldasaba, vagy a
tanszékkel kapcsolatban allo cégeknél végzendd szakmai gyakorlatba.

Onall6 laboratérium (IIT, 6. félév)
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Az 6nallé laboratérium féléve soran hallgatdink konzulensik vezetésével
mélyebben is elmerlilhetnek egy altaluk valasztott témaban. A HIL és SIL
szimulaciés feladatoktdl, autondm funkcidk programozasan at a
robotirdnyitdsig, a  bedgyazott szoftverfejlesztést6l az  ipari
iranyitoberendezések alkalmazastechnikajdig hallgatéink széles palettarol
valaszthatjdk ki az Oket leginkdbb érdekl6 tématerilletet. Az 6nallé
laboratérium medfelel6 egyeztetés utdn akar ipari partnereinknél is
végezhet®.

Szakdolgozat (IIT, 7. félév)

A BSc-képzést zard szakdolgozat elkészitése soran hallgatéink egy teljes
értékl mérnoki alkotas létrehozasaval bizonyitjak, hogy elsajatitottak az
ehhez szlikséges ismereteket. A félév soran elvégzett komplex feladat
lehet akar egy ipari kornyezetben mikodd berendezés szoftverének
feladatra szabasa, egy robotcella Uj funkcidjanak kifejlesztése és
implementdldsa, Uj Aallapotbecslési eljarasok  megismerése és
megvalositasa, felligyeleti iranyitdst megvaldsitdé kdd készitése, Ujabb
vizudlis komponensek és komponens konyvtarak létrehozasa,
tovabbfejlesztése, egy mobilis robot szenzorrendszerének kiegészitése
egy Uj tipusu érzékel6vel, vagy akar mobilis robotok kooperativ
iranyitasanak megvaldsitasa is.



Az Intelligens robotok laborban |par|
robotkarok, mobilis robotok és
mechatronikai rendszerek teszik
lehetévé autoném funkciok megvalo- "
sitasat, HIL, SIL, PIL szimulacidok
futtatasat olyan elterjedt fejlesztéi
kornyezetek részeként, mint a Matlab-
Simulink és a LabView, amelyek a
tanszéki Cloud rendszerben, VM-en ¢
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Az Ipari iranyitastechnika laborban
talalhatd, az iparag vezet6 gyartoitdl
szarmazd PLC-k és szakaszmodellek
lehet6séget nyujtanak a mindennapi
gyakorlatban hasznalt programozha-
to iranyitérendszerek megismerésére
és kiprobdldsara, legyen a feladat
akar gyartdsori vezérlés, elosztott
iranyitas vagy hajtasszabalyozas.

Mivel az ipari iranyitastechnika és a
2 funcklofeJIesztes interdiszciplinaris
‘. 2 terllet, batoritjuk hallgatdinkat, hogy
‘ olyan hatarteruleteken is kiprébaljak
magukat, mint a képfeldolgozason
alapulé autonom funkciok fejlesztése,
vagy az ipari DCS (Distributed
Control System) és SCADA (Super-
1 visory Control and Data Acquisition)
rendszerek.
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